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Lieber Kunde! 
 
Vielen Dank, dass Sie das FY-41AP Autopilot-System erworben haben. Bitte lesen Sie sorgfältig diese 
Anleitung, um eine korrekte Installation und die ordnungsgemäße Verwendung zu gewährleisten. Den FY-
41AP gibt es in einer Version für Flächenmodelle und in einer Version für Multikopter, über ein Firmware-
Update können Sie die Version wechseln.  
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Haftungsausschluss 

 
Bitte lesen Sie sorgfältig diesen Haftungsausschluss, bevor Sie dieses Produkt verwenden. Indem Sie das 
Produkt verwenden, stimmen Sie diesem Haftungsausschluss zu und bestätigen, dass Sie ihn vollständig 
gelesen haben. Befolgen Sie beim Bau und und beim Betrieb dieses Produktes strikt die Anleitung. Weder 
der Hersteller noch der Verkäufer haften für Schäden oder Verletzungen, die durch die Verwendung dieses 
Produktes entstehen. 
 
Die Verwendung des FY-41 AP für illegale Zwecke ist verboten. Der Benutzer trägt die volle Verantwortung 
bei der Verwendung dieses Produktes, Feiyu Tech entzieht sich jeglicher Haftung bei unsachgemäßer 
Verwendung des Produktes, sowohl im Originalzustand als auch nach Veränderungen durch den Kunden, 
und dadurch entstandenen Sach- oder Personenschäden. 
 
Falls Sie Fragen haben, zögern Sie nicht, sich an uns zu wenden. Wir sind stets bemüht, Kundenfragen zu 
beantworten oder, falls notwendig, Problemlösungen anzubieten. Die Funktionen des Produktes können nur 
durch Firmware-Updates verändert werden, die immer wieder auf unserer Homepage aktualisiert werden. 
Bitte besuchen Sie diese daher regelmäßig  Der Hersteller behält sich das Recht vor, den Inhalt der Firmware 
zu verändern. 
 
Mit dem Erwerb dieses Produktes erklären Sie sich mit diesen Bedingungen einverstanden. 
 
Achtung: 

¶ Die Installation und Verwendung dieses Gerätes erfordern gewisse Grundkenntnisse im Fliegen mit 
ferngesteuerten Modellen.  

¶ Falls Sie ein völliger Neuling sind und zuvor noch keine Flugerfahrung sammeln konnten, raten wir 
von einer eigenhändigen Installation ab. Bitte suchen Sie sich Hilfe bei einem erfahrenen RC-Piloten, 
der Ihnen die notwendigen Kenntnisse vermitteln kann, um das Gerät erfolgreich zu benutzen. 

¶ Wenn Sie bereits ein erfahrener Pilot sind, wird Ihnen diese Anleitung logisch und einfach 
erscheinen. Halten Sie sich an die Anleitung und alles wird problemlos funktionieren. 

¶ Wenn Sie weitere Unterstützung benötigen, kontaktieren Sie uns über: service@feiyu-tech.com  

 
Die Übersetzung wurde nach bestem Wissen und Gewissen angefertigt. Für eventuelle Fehler wird keine 
Haftung übernommen. 
 
 

Urheberrecht 

Produktnamen und Marken, die in dieser Anleitung enthalten sind, sind Marken oder eingetragene 
Markenzeichen ihrer jeweiligen Firmeninhaber. Sämtliche Rechte an diesem Produkt, der Originalanleitung 
und den Bildern liegen bei Feiyu Tech. Sämtliche Rechte an dieser Übersetzung liegen bei Globe Flight. Ohne 
schriftliches Einverständnis von Feiyu Tech bzw. Globe Flight dürfen weder Teile dieses Produktes, der 
Originalanleitung noch dieser Übersetzung reproduziert werden.  
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Einführung in das FY-41AP Autopilot und OSD-System  

 
Das FY-41AP ist ein Lagestabilisierungssystem, welches insbesondere für FPV-Flüge mit Flächenmodellen 
oder Multikoptern verwendet wird. Es besitzt ein integriertes OSD-System, das das Videosignal überlagert 
und wichtige Flugdaten wie Stromversorgung, Fluggeschwindigkeit, Höhe und über den elektronischen 
Kompass auch die Richtung anzeigt. Dies erlaubt einen Flug mit freier Sicht wobei gleichzeitig die wichtigen 
Informationen ins Blickfeld gebracht werden. 
Das neue FY-41AP hat eine verbesserte Höhensteuerung und ein verbessertes GPS-Modul, was nun eine 
höchst genaue Navigation und automatisierten Flug ermöglicht.  
Die Stabilisierung der Fluglage erfolgt über einen eingebauten 3-Achs-Gyro, einen 3-Achs-Beschleunigungs-
sensor, einen 3-Achs-Magnetfeldsensor und einen Staudrucksensor. Mit diesen Sensoren kann das Gerät 
exakt die Fluglage, den Richtungswinkel und die relative Höhe ermitteln und damit folgendes erreichen: 
 

¶ Besonders stabile konventionelle Flugmanöver 

¶ Stabilisierter 3D-Flug 

¶ Automatisches Zurückkehren zum Startpunkt (RTL) 

¶ Flug bei gleichbleibender Höhe 

¶ Flug mit Heading Lock 

¶ Abfliegen von GPS-Wegpunkten 

¶ Automatisches Kreisen über einem markierten GPS-Punkt 
 
GPS-Modul 
 
Das GPS-Modul erlaubt dem FY-41AP, die Flugroute zu berechnen und die exakte Position des Fluggeräts zu 
bestimmen. Mithilfe der GPS-Daten kann das Modell zum Startpunkt zurückkehren und landen, automatisch 
kreisen, die Höhe beibehalten, im Heading Lock-Modus und völlig autonom über GPS-Wegpunkte fliegen. 
 
Geschwindigkeits-Modul 
 
Über den eingebauten Geschwindigkeitssensor kann das System automatisch die Fluggeschwindigkeit 
steuern und so einen Strömungsabriss verhindern und einen stabilen Flug gewährleisten. Im Vergleich mit 
dem GPS reagiert der Geschwindigkeitssensor schneller und wird weniger von Wind beeinflusst. 
 
OSD-System (On-Screen-Display) 
 
Das FY-41AP verfügt über ein OSD-System mit einem optimierten Bildschirm-Interface. Wichtige Flugdaten 
wie Höhe, Geschwindigkeit, Flugrichtung, Akkuspannung und Stromverbrauch werden angezeigt, die 
Ausgabe kann aber auch über den Fernsteuersender geändert werden. 
 
Power Manager-Modul 
 
Das Power Manager-Modul hat einen integrierten Stromsensor und ein Modul zur Spannungswandlung. 
Über den Stromsensor wird die Spannung und der Stromverbrauch überwacht. Der integrierte 
Spannungswandler liefert stabile +12V zur FPV-Kamera und zum Videosender. 
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Höhensteuerung 
 
Die Höhensteuerung erfolgt über einen hochempfindlichen barometrischen Sensor, der die relative Höhe 
misst.  Die Höhe kann über das Höhenruder und über die Gasstellung verändert werden. 
 
Steuerung der Flugrichtung 
 
Die Steuerung der Flugrichtung erfolgt über die 3-Achs Magnetsensoren, die den Flugwinkel des Flugzeuges 
messen. Mit Querruder und Seitenruder kann die Flugrichtung verändert werden, mit Unterstützung durch 
die GPS-Daten ist auch bei Wind ein stabiler Flug möglich. 
 
Geschwindigkeitssteuerung 
 
Das Auslesen der Fluggeschwindigkeit ist bereits nur mit dem GPS-Modul möglich, für eine präzisere 
Anzeige sollte aber der Staudrucksensor mit dem FY-41AP verbunden werden. Die Daten werden durch das 
FY-41AP anschließend automatisch vom Staudrucksensor übernommen und  in den Telemetriedaten mit 
angezeigt. 
 
 

Einführung in die Funktionen 

 

Funktionen des FY-41AP Moduls 

 
Deaktivierter Modus/Deactivated Mode 
In diesem Modus ist die automatische Stabilisierung durch das FY-41AP deaktiviert. 
Die Steuerung des Modells erfolgt ausschließlich manuell durch den Piloten. 
 
Stabilisierter Modus (ABM) 
Die Flugbahn wird automatisch stabilisiert und der Flug gerade für Anfänger deutlich vereinfacht. 
Wenn ein Pilot das Gefühl hat, dass das Modell außer Kontrolle gerät, muss er nur die Steuereingaben am 
Senderknüppel reduzieren und das Flugzeug geht automatisch wieder in stabilen Flug über. 
 
3D-Modus 
Im 3D-Modus wird immer die zuletzt registrierte Lage beibehalten, wenn keine Eingabe durch den Piloten 
erfolgt (Knüppel in Mittenstellung). Mit dieser Funktion können leicht diverse 3D-Flugmanöver durchgeführt 
und Stabilität und Präzision gesteigert werden. 
 
Feste Höhe und Heading Lock-Modus 
In diesem Modus behält das Modell den Kurs und gleichzeitig die Höhe bei. Veränderungen der Lage 
werden automatisch korrigiert und die Flugbahn geglättet.  
 
Automatisches Kreisen 
Wenn dieser Modus aktiviert ist, behält das Modell die Höhe und die Fluggeschwindigkeit bei und leitet 
einen Kreisflug gegen den Uhrzeigersinn ein. Dabei bleibt es aber nicht über einem bestimmten Punkt, 
sondern kann beispielsweise durch Wind versetzt werden. 
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Funktionen des FY-41AP in Verbindung mit dem GPS-Modul 

 
Feste Höhe und Heading Lock-Modus 
In diesem Modus behält das Modell den Kurs und gleichzeitig die Höhe bei. Mithilfe der GPS-Daten werden 
Kursabweichungen automatisch korrigiert und ein geradliniger Flug garantiert. 
 
Wegpunkt-Navigation 
In diesem Modus können völlig autonome Flüge durchgeführt werden. Bis zu 20 Wegpunkte können über 
die Feiyu TechGround Station-Software gesetzt werden. 
 
Automatisches Zurückkehren zum Startpunkt  (RTL/RTH) 
Wenn dieser Modus aktiviert ist, kehrt das Modell automatisch zum Startpunkt zurück und behält dabei 
seine gegenwärtige Höhe bei. Wenn der Startpunkt erreicht ist, beginnt das Modell über dem Punkt zu 
kreisen. 
Wenn das Modell den Startpunkt erreicht hat und sich in einer größeren Höhe als 100m befindet, sinkt das 
es während des Kreisens auf 100m Flughöhe. 
Außerdem gibt es eine Mindestflughöhe von 50m beim Zurückkehren zum Startpunkt. Falls die Flughöhe 
beim Aktivieren der RTL-Funktion geringer als 50m ist, steigt das Modell während des Rückfluges auf 50m. 
Hinweis: Die Funktionen Verringerung der Flughöhe und Steigen auf Mindestflughöhe sind erst ab 
Firmware-Version V1.20 oder höher verfügbar. 
 
Automatisches Kreisen 
Wenn diese Funktion aktiviert wurde, behält das Flugmodell Höhe und Geschwindigkeit bei und leitet den 
Kreisflug gegen den Uhrzeigersinn ein. Der Kreismittelpunkt ist die Position, an der die Funktion aktiviert 
wurde, der voreingestellte Radius beträgt 80m (der Wert kann über die Software verändert werden). 
 
Ground Control Station-Software (GCS) 
Mithilfe eines Laptops/Computers und einem optionalen Feiyu Tech Datalink-System, das an den UART-Port 
des FY-41AP angeschlossen wird, können Flugparameter angepasst, der Flugfortschritt überwacht und der 
Flug aufgezeichnet oder wiedergegeben werden. Für weitere  Informationen hierzu beachten Sie bitte die 
Anleitung des Feiyu Tech Datalink-Systems. 
 
Hinweis: 
Nach dem Update auf Firmware V1.20 oder höher kann in den automatischen Flugmodi nicht mehr direkt 
über die Steuerknüppel eingegriffen werden, außer im Modus für gleichbleibende Höhe und Heading Lock. 
In diesem Modus ist allerdings die Gasfunktion inaktiv, d.h. es kann nur über Höhen-/Seiten-/ und 
Querruder übersteuert werden. 

OSD-Funktion 

Das FY-41AP besitzt eine integrierte OSD-Funktion, über die Daten ins Videosignal eingeschleift werden und 
somit wichtige Informationen direkt im Sichtfeld eingeblendet werden. In Verbindung mit den anderen 
Funktionen ermöglicht das System deutlich vereinfachten und sichereren FPV-Flug. 
 
Das FY-41AP kann mit einem Datalink-System verbunden werden 
Mit einem Datalink-System kann die Flugreichweite gesteigert werden. Wenn zusätzlich noch die Feiyu Tech 
Ground Control Station verwendet wird, können Telemetriedaten der Flugbedingungen eingesehen werden 
und in Echtzeit Parameter und Wegpunkte verändert werden. 
 

http://www.immersionsflug.de/


 
FY-41AP 

Deutsche Übersetzung FY-41AP  

S e i t e  |  8 

www.globe-flight.de 

Lieferumfang FY-41AP 

 

Nr. Modul Beschreibung 

1 

 

FY-41AP Hauptmodul 
Abmessungen: 58 x 37 x 19mm 
Gewicht: 34g 

2 

 

GPS-Empfängermodul 
Abmessungen: 32 x 32 x 13,5mm 
Gewicht: 24g 

3 

 

Power-Modul mit Stromsensor und Spannungswandler in einem, 
stellt stabile +12V Stromversorgung für das FY-41AP und gleichzeitig für 
Videosender und FPV-Kamera her. 
Abmessungen: 50 x 24 x 18mm 
Gewicht: 35g 

4 

 

Staudrucksensor zur Geschwindigkeitsmessung 
Abmessungen: 64,5 x 13,5 x 13,5mm 
Gewicht: 9g 

5 

 

USB-Datenkabel für: 
Updates des FY-41AP 
Verbindung des Datalink-Systems mit dem PC 
 

6 

 

Empfängeranschlusskabel 
Zum Verbinden des FY-41AP mit dem Empfänger 

7 

 

Videoanschlusskabel 
Zum Anschluss von Videosender und Kamera 

8 

 

T-Stecker für die Stromversorgung 
Können an das Power-Modul gelötet werden, zum Anschluss von Akku und Regler 

9 

 

GPS-Verlängerungskabel 
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FY-41AP Anschlussdiagramm 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Servo 
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Anweisungen zur Servoanschlussbelegung für S1-8 

 

Nr. 

 
 

   

Typ Kreuzleitwerk Nurflügel/Delta V-Leitwerk Luftschiff 

S1 Querruder-Servo 1 Servo 1 zur Steuerung des 
gemischten 

Höhen/Querruders 

Querruder-Servo 1 Nicht belegt 

S2 Höhenruder-Servo Servo 2 zur Steuerung des 
gemischten 

Höhen/Querruders 

Servo 1 zur Steuerung des 
gemischten 

Höhen/Querruders 

Höhenruder-Servo 

S3 Gasservo/Regler Gasservo/Regler Gasservo/Regler Gasservo/Regler 

S4 Seitenruder-Servo Nicht belegt Servo 2 zur Steuerung des 
gemischten 

Höhen/Querruders 

Seitenruder-Servo 

S5 Querruder-Servo 2 Nicht belegt Querruder-Servo 2 Nicht belegt 

S6 Nicht belegt Nicht belegt Nicht belegt Nicht belegt 

S7 Nicht belegt Nicht belegt Nicht belegt Nicht belegt 

S8 Nicht belegt Nicht belegt Nicht belegt Nicht belegt 
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Hinweise zum Anschluss 

 

 

Anschluss der Servos an pos. 1-8 
Achten Sie auf die Reihenfolge und auf die Farbfolge 
der einzelnen Leitungen am Servostecker 

 

Anschluss des Power-Moduls 

 

Anschluss des GPS-Moduls 

 

Anschluss des Empfängers über das Kabel mit den 
zwei 4-poligen Steckern 
Schwarz /  Weiß / Rot: Quer       
Orange: Höhe   Grün: Gas    Gelb:: Seite      
Braun:   Kanal 5      Blau:      Kanal 6 

 

Anschluss des Staudruckrohres 

 

Anschluss der Videokamera 
Gelb:  Videosignal 
Rot:  +12V 
Schwarz: Masse 

 

Anschluss des Videosenders 
Gelb:  Videosignal 
Rot:  +12V 
Schwarz: Masse 

http://www.immersionsflug.de/
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Verbinden Sie das USB-Datenkabel mit dem UART1-
Port um ein Firmware-Update für das FY-41AP 
Hauptmodul durchzuführen 

 

Verbinden Sie das USB-Datenkabel mit dem UART2-
Port um ein Firmware-Update für das OSD-Modul 
durchzuführen 

 

Datalink-Kabel 
Verbinden Sie das FY-602 Datalink-System mit dem 
UART1-Port 

 

Klebepads zur Vibrationsdämpfung, befestigen Sie 
diese, um das FY-41AP vibrationsreduziert zu 
montieren 
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Installation der Systemmodule 

 
Installation des Hauptmoduls 

 

¶ Achten Sie bei der Befestigung darauf, dass das FY-41AP horizontal ausgerichtet ist und sich  
möglichst nah beim Schwerpunkt des Flugmodells befindet. Die Pfeilausrichtung des Moduls kann 
über die Software angepasst werden (Pfeil in Flugrichtung, entgegen der Flugrichtung, nach links 
oder nach rechts). 

¶ Es ist wichtig, auf vibrationsgedämpfte Montage zu achten. Verwenden Sie die mitgelieferten 
Klebepads oder Ihr eigenes Material. Beachten Sie, dass das FY-41AP insbesondere bei 
Verbrennermodellen ohne entsprechende Vibrationsdämpfung zu Fehlfunktionen führt. 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

Modellnase 

Pfeil in Flugrichtung (Standardausrichtung) 

Pfeil entgegen  
der Flugrichtung 

Pfeil nach links Pfeil nach rechts 

http://www.immersionsflug.de/


 
FY-41AP 

Deutsche Übersetzung FY-41AP  

S e i t e  |  14 

www.globe-flight.de 

 
Installation des GPS-Moduls 

 
Der GPS-Empfänger besitzt eine integrierte passive Flachantenne, die eine erhöhte 
Empfangskraft  ermöglicht und effizient vor Fehlsignalen durch Bodenreflexionen abschirmt. 
Befestigen Sie das GPS NICHT in der Nähe von Metall, Kohlefaser oder anderen abschirmend 
wirkenden Materialien, da diese das Satellitensignal abschatten. Montieren Sie das GPS in horizontaler 
Position und möglichst entfernt von elektromagnetischen Quellen wie Regler, Strom- und Servokabeln und 
dem Videosender, da diese das GPS-Signal stören können. 
 

 
Montage des Power-Moduls 

 
Das Power-Modul unterstützt die Verwendung von 2S-6S Lipo-Akkus. Der integrierte Sensor 
misst den  Stromverbrauch und die Spannung. Das Modul liefert 5V für das FY-41AP 
Hauptmodul und gleichzeitig 12V für Videosender und Kamera. Der Strom für die Servos 
kommt vom Regler oder die Anschlüsse S1-8. 
 

 
Installation des Staudruckrohres 

 
 
Das Staudruckrohr zur Geschwindigkeitsmessung muss mit der Öffnung nach vorne befestigt werden und  
exakt in Flugrichtung zeigen. Die Öffnung darf nicht verschlossen oder verdeckt werden, ansonsten kann 
das Staudruckrohr beliebig am Rumpf oder auch am Flügel befestigt werden. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Öffnung für den     
 dynamischen Druck 

 Öffnung für den     
 statischen Druck 
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Einstellung der Fernsteuerung: SW1 & SW2 

 

 

¶ Das FY-41AP benötigt eine Fernsteuerung mit mindestens 6 Kanälen, davon 4 Kanäle für die 
normalen Steuerfunktionen Quer, Höhe, Seite und Gas und 2 Kanäle, um über SW1 und SW2 den 
Flugmodus zu wechseln.  

¶ Sie müssen am Sender den Modus für Flächenmodelle wählen und sämtliche Mischer deaktivieren. 
Kanal 5 und 6 müssen mit 3-Wege-Schaltern belegt werden.  
Wichtig: Auch bei Nurflügeln/Deltas dürfen keine Mixer aktiv sein und der Modus für 
konventionelle Flächenmodelle muss gewählt werden! 

¶ Das FY-41AP benötig zwei 3-Stufen-Schalter:  
SW1 schaltet zwischen den Modi Deaktiviert (RC), Stabiler Modus (ABM) 
und 3D-Modus. 
SW2 schaltet in der Standardeinstellung zwischen Return to home (RTL) 
und gleichbleibender Höhe mit Heading Lock (ADH), oder schaltet 
automatisches Kreisen (ACM) und die Wegpunktfunktion NAV (erfordert 
vorherige Festlegung). 

¶ Vergleichen Sie nach dem Einstellen des Schalters die LED-Anzeige des Moduls mit dem gewählten 
Flugmodus. Siehe hierzu die Übersicht der LED-Signale. 

¶ Standardeinstellungen der Schalter SW1 und SW2: 
 

SW1 SW2 

Deaktiviert 
 

 

RTL 
 

 

Stabil 
 

NULL  

3D 
 

ADH 
 

 
Anmerkung: SW2 besitzt Priorität vor SW1. SW1 ist nur dann aktiviert, wenn sich SW2 in Posƛǘƛƻƴ αb¦[[ά 
ōŜŦƛƴŘŜǘΦ !ǳǎ ŘƛŜǎŜƳ DǊǳƴŘ Ƴǳǎǎ ŜƛƴŜ {ŎƘŀƭǘŜǊǇƻǎƛǘƛƻƴ Ǿƻƴ {²н ƛƳƳŜǊ Ƴƛǘ αbǳƭƭά ōŜƭŜƎǘ ǎŜƛƴΣ Řŀ 
ansonsten SW1 nicht funktioniert.  
 

 

Gyro kalibrieren 

 

 
Unter den folgenden Bedingungen wird die Initialisierung des FY-41AP empfohlen: 
1. Das System wurde längere Zeit nicht benutzt 
2. Die Umgebungstemperatur hat sich seit dem letzten Flug um mehr als 30° verändert 
3. Die violette LED blinkt durchgehend, auch wenn das FY-41AP nicht bewegt wird und der Motor nicht 
 läuft. (Wenn sich SW2 in Positiƻƴ αb¦[[ά ōŜŦƛƴŘŜǘύ 
 
Hinweis: 
Wir empfehlen das Zurücksetzen des Gyros vor jedem Flug, um die optimale Funktion zu gewährleisten. 
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Es gibt drei Möglichkeiten, den Gyro zu kalibrieren (dabei darf das FY-41AP nicht bewegt werden): 

¶ Über den Schalter SW1: 
Der Schalter muss innerhalb von 3 Sekunden 6 mal von der Position αABMά (Stabiler Modus) in 
Position αRCά  (Deaktiviert) und wieder zurück geschaltet werden. Danach leuchtet die LED für ca. 1 
Sekunde weiß auf. 

¶ «ōŜǊ ŘƛŜ αLbL¢ D¸whά-Option des OSD-Menüs. 

¶ In der FY-41AP GCS-Software mit der Schaltfläche αLƴƛǘƛŀƭƛȊŜ ǘƘŜ ƎȅǊƻάΣ ǿŜƭŎƘŜ {ƛŜ über den 
α!ǳǘƻǇƛƭƻǘ /ƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ²ƛȊŀǊŘά ŦƛƴŘŜƴΦ 
 

Hinweis: 
Wenn Sie den Gyro über das OSD-Menü oder über die GCS-Software zurücksetzen, leuchtet die LED nicht 
weiß auf.  
 

 

Übersicht über die LED-Signale des FY-41AP 

 
Das Gerät verfügt über eine verschiedenfarbige LED. Über die Farbe und die Blinkfrequenz werden der 
Betriebsmodus und weitere Informationen angezeigt. Grünes Blinken bedeutet, dass die GPS-Position 
gespeichert wurde, rote und blaue Blinksignale zeigen den aktuellen Betriebsmodus an. Wird das Modul 
nicht bewegt und die LED leuchtet trotzdem violett, muss der Gyro zurückgesetzt werden. 
 

Betriebsmodus LED 

Gyro muss 
zurückgesetzt werden 

oder das Modul 
erkennt Bewegung 

GPS-Position wurde gespeichert 
(>4 Satelliten) 

Manueller Modus    

Stabilisierter Modus    

3D-Modus    

Rückkehr zum Startpunkt   

Gleichbleibende Höhe 
und Heading Lock   

Wegpunktnavigation   

Automatisches Kreisen   

Während des 
Zurücksetzens des Gyros 

 
Leuchtet ca. 1 Sekunde 

 

Zu starke Vibrationen  
Rote LED dauerhaft an 

 

z.B.: Rot    Manueller Modus, GPS-Position nicht gespeichert 
 Rot ς Rot ς Grün  Stabilisierter Modus, GPS-Position gespeichert 
 Violett ς Violett ς Grün  Wenn das Modul nicht bewegt wird, bedeutet dies dass der Gyro 
     zurückgesetzt werden muss. 
 Blau ς Blau ς Blau ς Grün Wegpunktnavigationsmodus, GPS-Position gespeichert 

http://www.immersionsflug.de/


 
FY-41AP 

Deutsche Übersetzung FY-41AP  

S e i t e  |  17 

www.globe-flight.de 

Einführung in das OSD-Interface 

 

 
Das integrierte OSD-Modul unterstützt Videosignale im PAL- oder NTSC-Format. 
 

 
 
 

Nr. Bedeutung Nr. Bedeutung 

1 GPS Höhenangabe in m 10 Relative Höhe in m 

2 Anzahl der verwendeten Satelliten 11 GPS Fluggeschwindigkeit in km/h 

3 Fluggeschwindigkeit in km/h über 
das Staudruckrohr (alternativ GPS) 

12 Zurückgelegte Flugstrecke in km 

4 Akkuspannung in V 13 Gesamtflugdauer 

5 Bereits verbrauchter Strom in mA/h 14 Momentane Flugrichtung (Himmelsrichtung/Grad) 

6 Entfernung zum Startpunkt in m 15 Richtungsanzeige des Startpunktes. In die Mitte unter 
das weiße Dreieck bringen, um zum Startpunkt 
zurückzufliegen. 

7 Momentaner Stromverbrauch in A 16 Lageanzeige 

8 Flugmodus 17 Relative Position des Startpunktes. Das Symbol 
befindet sich in der Mitte, wenn sich das Fluggerät in 
der Nähe des Startpunktes befindet 

9 Momentaner Längen-/Breitengrad 
des Modells 
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Übersicht über die Flugmodi 

Abkürzung Bedeutung Abkürzung  Bedeutung 

RC Deaktivierter Modus ADH Gleichbleibende Höhe und Heading Lock 

3D 3D/Kunstflugmodus ACM Automatisches Kreisen 

ABM Stabilisierter Modus NAV Wegpunktnavigation 

RTL Return to home   
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Einstellen des FY-41AP 

 

 
Es gibt zwei Möglichkeiten, das FY-41AP einzustellen, zum einen über die Fernsteuerung und das OSD-
Menü. Zum anderen kann über das USB-Kabel die Einstellungssoftware auf dem Computer verwendet 
werden.  Beide Verfahren werden im Folgenden erläutert. 
 

 
 

Einstellen des FY-41AP mithilfe der Fernsteuerung und des OSD-Menüs 

 

 

¶ Aktivieren Sie das OSD-Menü, indem Sie SW1 innerhalb von 3 Sekunden 6 mal von der Position 
ABM in Position 3D und wieder zurück zu ABM schalten.  

¶ Wählen Sie mit dem Höhenruderknüppel den gewünschten Menüpunkt und verändern Sie diesen 
mit dem Querruderknüppel. 

¶ ²ŅƘƭŜƴ {ƛŜ ŀƴǎŎƘƭƛŜǖŜƴŘ Ƴƛǘ ŘŜƳ IǀƘŜƴǊǳŘŜǊƪƴǸǇǇŜƭ α{!±9ά ǳƳ LƘǊŜ 9ƛƴǎǘŜƭƭǳƴƎŜƴ Ȋǳ ǎƛŎƘŜǊƴΦ 
α{AVEά ōƭƛƴƪǘ ƴǳƴ ŦǸǊ н {ŜƪǳƴŘŜƴ ƭŀƴƎ ŀǳŦΣ ŘŀƴŀŎƘ ǎƛƴŘ ŘƛŜ 9ƛƴǎǘŜƭƭǳƴƎŜƴ ƎŜǎǇŜƛŎƘŜǊǘΦ 
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Hinweis zu tǳƴƪǘ мн α!{t !5Wά: Die Zahl ist nur ein Korrekturwert und keine Geschwindigkeitsangabe in 
km/h! In der Regel kann der ab Werk voreingestellte Wert beibehalten werden, lediglich bei Abweichungen 
zwischen GPS-Geschwindigkeit und der Staudrucksensor-Geschwindigkeit kann dieser verändert werden. 
 
 

Nr. Menüpunkt Nr. Menüpunkt 

1 Servorichtung für automatische Steuerung 
umkehren 

10 Kreisradius für automatisches Kreisen 

2 Steuerempfindlichkeit 11 Einstellung der maximalen Flugdistanz 

3 Querruder 12 Einstellung des Staudrucksensors 

4 Höhenruder 13 Ruder-/Steuerkonfiguration 

5 Seitenruder 14 Gyro kalibrieren 

6 Gas 15 Staudrucksensor kalibrieren 

7 Belegung 3-Stufen-Schalter 16 Einstellungen speichern 

8 Einbaulage des Hauptmoduls 17 Menü verlassen 

9 Grundgeschwindigkeit für Rundflug   
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Einstellung des FY-41AP ¿ber die Software ĂFYGCS 5.11 for FY41AP and Dosñ 

 

 
Installieren des USB-Treibers  
 
1. Laden Sie den USB-Treiber und die neueste 9ƛƴǎǘŜƭƭǳƴƎǎǎƻŦǘǿŀǊŜ αFYGCS 5.11 for FY41AP and Dosά ŦǸǊ 
 das FY-41AP von der Feiyu Tech FY-41AP Website herunter. 
 Installieren Sie den USB-Treiber und schließen Sie danach das USB-Datenkabel an den PC an.  
 
 
ACHTUNG: Falls Sie das FY-41AP bereits in eingebautem Zustand und mit angeschlossenem Antriebsakku 
über die PC-Software einstellen möchten, darf am USB-Adapter KEINESFALLS die rote Litze verbunden 
bleiben! Diese UNBEDINGT auspinnen oder anderweitig 
die Verbindung trennen, da das FY-41AP ansonsten 
sowohl über den Antriebsakku als auch über den USB-
Port mit Strom versorgt wird. Dies würde unweigerlich 
das Gerät zerstören!  
 
 
 
 «ōŜǊǇǊǸŦŜƴ {ƛŜ ƴǳƴ ƛƳ DŜǊŅǘŜƳŀƴŀƎŜǊΣ ƻō Řŀǎ DŜǊŅǘ ŜǊƪŀƴƴǘ ǿǳǊŘŜΦ α/haмά ōŜƛ αProlific USB-to-Serial 
 Com Port (COM1)ά ƛǎǘ ŘŜǊ ƪƻǊǊŜƪǘŜ tƻǊǘΦ 
 

 
 
2. Installieren Sie das Google Earth-Plugin Version 6.1 oder höher. Dieses können Sie manuell installieren, 
 oder Sie laden es von der Feiyu Tech FY-41AP Website. Sie können nun überprüfen, ob das Plugin 
 erfolgreich installiert wurde, indem Sie die folgende URL besuchen: 
 http://www.google.com/earth/explore/products/plugin.html 
 Sie sollten nun direkt folgende 3D-Karte angezeigt bekommen. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Überprüfen Sie COM-Port und-Nummer 

http://www.immersionsflug.de/
http://www.feiyu-tech.com/product-en.php?mlist=3&id=32&step=3
http://www.feiyu-tech.com/product-en.php?mlist=3&id=32&step=3
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LƴǎǘŀƭƭƛŜǊŜƴ {ƛŜ ƴǳƴ ŘƛŜ {ƻŦǘǿŀǊŜ αFYGCS 5.11 for FY41AP and Dosά. Diese dient nicht nur zur Einstellung des  
FY-41AP, sondern ermöglicht auch die Anzeige von Flugparametern, Aufnahme und Wiedergabe der 
Telemetriedaten, Editieren von Wegpunkten etc. Die Software beinhaltet Google Earth Kartenansicht in 
Echtzeit und unterstützt 2D- und 3D-Darstellung. 
 
Führen Sie zur Installation per Doppelklick die heruntergeladene Installationsdatei aus: 
 

 
 
 
Anschließend öffnen Sie die Software mit einem Doppelklick auf das Anwendungssymbol. 
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Nun erscheint das Interface der FYGCS5.11 Software: 
 

 
 
Wenn eine LƴǘŜǊƴŜǘǾŜǊōƛƴŘǳƴƎ ōŜǎǘŜƘǘΣ ƪǀƴƴŜƴ {ƛŜ ŀǳŦ ŘŜƴ wŜƛǘŜǊ αо5ά ƪƭƛŎƪŜƴ ǳƳ ȊǳǊ DƻƻƎƭŜ 9ŀǊǘƘ-
Kartenansicht zu wechseln. 
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